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1. WSTEP
1.4. Przedimiot Specyfikacji Technicznegj

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych sg wymagania dotyczace wykonania i edbioru robot
zwigzanych z wykonaniem instalacii | elektrycznych w ramach projektu pn.: ,Rozbudowa Sall wiejskie] w Szczodrowie o schody
zewnetrzne.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w
punkcie 1.3.

Specyfikacjg nalezy rozpatrywaé lgcznie z rysunkami, innymi dokumentam opisujgcymi inwestycjs i stanow! integralng czeé¢ dokumentdow
kontrakiowych. Wszelkie rozwigzania techniczne zwiazane z prawidlowa realizacjg budowy i przekazaniem obiektu Inwestorowi a nie
zawarte w dokumentacji winne by¢ wykonane zgodnie z obowigzuigcymi w budownictwie normami | wiedza techniczng, Zmiany w
przyjetych rozwigzaniach technicznych lub zastosowanych materialach musza zostaé zatwierdzone przez inwestara i projektanta.

1.3. Zakres roh6t objetych Specyfikacig Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejsze} Specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem siec i instalacji elektrycznych:
wykonanie instalacii:
instalacja odwietlenia,
instalacja gniazd wiykowych.

1.4. Okreslenia pedstawowe

Okreslenia podstawowe podane w ninigjszej Specyfikacji Techniczne] sg zgodne z showigzujacymi odpowiednimi Normami Technicznymi,
Warunkarni Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot oraz katalogami kalkulaci kosztorysowej.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca rohot jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodnosé rehot z Dokumentacg Projektows, ST zasédami wiedzy
technicznej. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Materiaty do wykonania robot elektrycznych nalezy stosowaé zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, opisem technicznym i rysunkami. Przed
zabudowaniem materialy wykonawca musi uzyska¢ zgods inspektora na zabudowanie materialu. Uzyle materialy winny odpowiadaé
stosownym wymaganiom normom | przepisom. Wykenawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu , gdy bedq one
poirzebre do robét, byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakosc | wiadciwost,

Uwaga:

Wszetkie nazwy wlasne produktw | materiaiéw przywolane w opisie przedmiotu zamdwienia sluzg okredleniu pozgdanego standardu
wykonania i okreleniu wiadciwosci | wymogéw technicznych zalozonych w dokumentacii techniczne] dia danych rozwigzan.

Blopuszcza sie rownowazne rozwigzania (w oparciu na produktach innych producentow) pod warunkiem:

+  spelnienia tych samych wia§ciwoéci technicznych oraz estetycznych,
+  przedstawienia zamiennych rozwiazan na pismie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do stosowania),
+ uzyskania akceptacji Zamawiajgcego oraz Projektanta.

Zgodnie z zapisami art. 30 Ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. Wykonawea, kitry powoluje sig na rozwigzania réwnowazne opisywane
przez Zamawiajgcego, jest obowiazany wykazad, ze oferowane przez niego dostawy, ustugi lub roboty budowlane speiniajg
wymagania okre$lone przez Zamawigjgcego. Materialy nalezy sktadowaé w pomieszczeniach zadaszonych, suchych i
oswietlonych z zachowaniem specyficznych cech do typu i rodzaju materiatow. Materialy powinny posiadac
wilasnosci okreslone w specyfikacii, badz inne, o ile zatwierdzone zostang przez inspektora nadzoru.

2.1. Przewody
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Przekréj 2yt przewodow jest dobrany w ZaleZznosci od skutecznosci ochrony przeciwporazeniowe],
dopuszczalnego spadku napiecia i dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze |
zwarciowe wg PN-HD 80364-5-52:2011 oraz wymaganiom rozporzgdzenia parlamentu suropejskiego i rady
unii europejskiej nr 305/2011 z dnia 9 marca 2011{cpr). Nalezy stosowac przewody o euroklasie Eca.
Kolorystyka zyt przewoddw powinna by¢ zgodna z norma PN-HD 308 52:2007. Zabrania sie wykorzystania
przewodu kolory zéltozielonego do innych celdw niZ przewdd ochronny.

2.2. Oprawy oswietleniowe

Qprawa _do oSwietlenia pomieszczen

- oprawa ledowa o strumieniu min. 6700im zywotnos¢ L70/B50 70000h (wg normy IEC 62717)

Cprawa do o$wietlenia zewnetrznego

oprawa ledowa z czujkg ruchu o strumieniu min. 2000lm zywotnoéé L.70/850 30000H

3. SPRZET

Do wykonania robét bedggeych przedmiotem niniejsze] ST stosowad nastepujacy, sprawny technicznie | zaakosptowany przez
Inspektora nadzoru, sprzet;

- spawaka winjaca o pradzie 300-600A
- deldronazedziaecne
- prayrzady pomizrowe do prdb i badast pomontazowych

Whkonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie talkiego sprzetu, kidry nie spowoduje niskorzystnego wplywu na Srodowisko

jakos¢ wykonywanych robét.
4, TRANSPORT

Materialy przewidziane dowykonania robGt moga by przewoione dowokwmi Srodkami fransporiu z zachowaniem zasad Kodeksu drogowego.
Materaly naley zabezpieczyt w czaske fransporu przed przewrdceniem oraz przesuwaniem. W czasie fransporu, zaladunku | wytedunku
oraz sidedowania aparatury elekinyczneg) | urzadzen rozdziekezych nalezy przestizegad zaleoer wylworcdw, a w szczegdinosc:
transportowane urzadzenia zabezpieczyd przed nadmiemym drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem sig, aparatung | urzadzenia
ostrozrie zatadowywad i zdeimowad, nie narazaiacich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powlok.

Srodki fransportu przewidziane do stosowaria; samochtd dostawezy do 09T

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne

Cgdlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ogolnej specyfikaci oraz w Warunkach Technicznych Wykonania i
QOdbioru Robot Budowlano -Montazowych Tom V Instalacje elektryczne. Wykonanie robdt powinno by jak okreslono w
specyfikacii, badz inne, o ile zatwierdzone zostanie przez Inspekiora Nadzoru.

5.1.1. Prace przygotowawcze
Wykonawca zrealizuje, przed przystapieniem do robot zasadniczych nastgpujace prace przygotowawcze:

- prace zwigzane z wyznaczeniem zakresu robdt,

- dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatow, urzadzen i sprzetu budowlanego,
- wykonanie zasilania w energie elektryczna misjsca wykonywania robot.

5.1.2. Frezowanie bruzd , przejécia przez Sclany | stropy; ukladanie rur na drewnianych konstrukejach

Bruzdy nalezy dostesowad do érednic przewoddw z uwzglednieniem rodzaju i gruboéci tynku. Bruzdy nalezy
wykonywat bruzdownicg. Ze wzgledu na mozliwoéé oslabienia konstrukeji wykonanie bruzd nalezy uzgodnic z
kierownikiem budowy. Przejscia przez $ciany i strapy wykonywac wiercac otwory wiertarkg. Przy przejéciach przez
Sciany i stropy przewody chronié rurkg . Cala rura powinna byé pokryta tynkiem. Przebicia przez sciany nalezy
wykonywac w taki sposob, aby rure mozna bylo wyginac fagodnymi fukami.
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5.1.3. Uldadanie i mocowanie przewodow wiynkowych

Instalacje wtynkowe nalezy wykonywaé przewodami wiynkowym. Przewody wprowadzone do puszek
powinny mieé nadwyzke diugoéci niezbgdng do wykenania polgczen, Przewdd nautralny powinien by¢ nieco diuzszy
niz przewody fazowe, Podioze do uktadania na nim przewodéw powinno byt gladkie. Do puszek nalezy
wprowadzic tylko te przewody, kibre wymagaijs laczenia w puszce, pozostale przewody nalezy prowadzié obok
puszki. Zabrania si¢ ukladania przewodow bezposrednio w betonie, w warstwie wyrownawczej podtogi, w
zlgczach plyt itp. bez stosowania oslon w postaci rur. Przewody mocowat do podtoza przy pomocy uchwyidw
fub zaprawy, Niedopuszczalne jest mocowanie przewodow za pomocs gwozdzi. Przed tynkowaniem Koice
przewodéw nalezy zwingé w luzny krazek i wlozy¢ do puszek, a puszki zakryé pokrywami lub w inny sposaob
zabezpieczyé je przed zatynkowaniem. Przewody prowadzi¢ zgodnie z N SEP 002.

5.1.4. Polaczenie elektryczne przewoddw
- powierzchnie stykajacych sig elementow torow pradowych oraz przekiadek i podkladek metalowych,
przewodzacych prad, nalezy doktadnie oczysci¢ i wygladzic.
- zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewody i pokryte powiokg metatowg ogniowa lub galwaniczna

nalezy tylko zmywaé odczynnikami chemicznymi i szlifowac pastq polerska.
polaczenia przewodow elektrycznych nalezy wykonywac za pomocg zaciskow Srubowych lub

samozaciskowych.
- W instalacjach polgczenia przewod6w nalezy wykonywa¢ w puszkach gtebokich i osprzecie

instalacyjnym.
- Do danego zacisku nalezy przylacza¢ przewody o rodzaju, przekroju i liczbie do jakich zacisk

jest przystosowany.
5.1.6. Montaz osprzetu i przewoddw

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowac do podioza w spostb trwaly zapewniajacy mocne i bezpieczne jego
osadzenie. Wysoko$¢ zamocowania osprzetu uzgodni¢ z uzytkownikiem obiektu. ¥ aczniki i gniazda montowac w

puszkach gtebokich.

5.2. Szczegotowe wykonanie rohét elektrycznych

5.2.1.Zasilanie

7 istniejgeej rozdzielnicy na parterze budynku.

5.2.2. Instalacje

W pomieszczeniach zastosowad osprzet o 1P 20 melaminowy podtynkowy. Przewody prowadzi¢ zgodnie z
normg NSEP — 002. Dokladne rozmieszczenie oraz wysokosé zainstalowania osprzetufwylacznikow i gniazd)
uzgodnié z Inwestorem., Instalacje wykona¢ przewodami o euro klasie min. Eca. Instalacje gniazd 1-faz.
wykona¢ przewodami 3x2,5mm2, instalacje oswietlenia wykonac przewodami 3,4,5x1,5mm2, Instalacje

wykonaé przewodami zgodnie ze schematem ideowym.

5.2.3.05wietlenie

Na poddaszu zaprojektowano oéwietlenie podstawowe z oprawami ledowymi. Wymagane parametry opraw podano w p.2.2.

5.2.4.0chrona przeciwporazeniowa

Sie¢ zasilajgca niskiego napiecia pracuje w ukladzie TN -C z uziemionym punktem neutralnym fransformatora.
Przejscie z uldadu TN-C na uklad TNS wykona¢ nalezy w zigczu kablowym .Instalacje w budynku wykonac w
systemie TN-S. Ochrona podstawowa (przed dotykiem bezposrednim) zostanie zrealizowana przez odpowiedni
stopien P (min. IP2x). Ochrona przy uszkodzeniu (przy dotyku poérednim) zapewniona zostanie poprzez
samoczynne wylaczenie zasilania z zastosowaniem wylacznikow nadmiarowopradowych oraz ochrone uzupetniajgca z
zastosowaniem wylgcznikéw przeciwporazeniowych roznicowopradowych o Czuosci 30mA, dla obwodow gniazd o
zabezpieczeniu obwodu mnigjszym lub réwnym 20A.

5,2.5. Sprawdzenie wykonanych instalac]i
Po wykonaniu instalacji nalezy przed jej oddaniem do exsploatacji dokonat nastepujacych badan zgodnie z nastepujacymi normami:
-~ PN-HD 60364-6:2017 - Instalacie elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 6: Sprawdzanie
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Przyrzady pomiarowe uzyte do pomiardw powinny posiadac $wiadectwo sprawdzenia. Wykonawca przedstawi
inspekiorowi nadzoru protokoly ze sprawdzen instalacji w celu sprawdzenia i zatwierdzenia,

6. KONTROLA JAKOSCH

Qgdlne zasady kontrali jakodci robdt podano w ST-00.00 “Wymagania ogdlne”, oraz w Warunkach Technicznych Wykonania i
Qdbioru Robot Budowlane - Montazowych Tom V instalacje elektryczne.

Sprawdzeniu podlega:
- wozenie przewodow,
- sprawdzenie prawidtowo$ci wykonania polaczer metalicznych instalaci,
- stanu powlok antykorozyjnych, jako§ci montazu elementow instataci,
- instalacie podtynkowe preed zatynkowaniem,
- sprawdzenie polaczenia instalacji uziemiajgee] schoddw do uziomu,
- wyniki sprawdzenia instalacji
- Zgodno$é montaZu opraw z dokumentacja.

6.1. Kontrola jakoéci materialow

Urzadzenia elekiryczne oraz kable elektroenergetyczne | przewody powinny posiadad atest fabryczny lub Swiadectwo jakoSci wydane przez
producenta, oraz wszystkie niezbedne cerlyfikaty, gwarancje i DTR. Przed whudowaniem materiat powinien byé dopuszezony do
whudowania przez inspektora nadzoru lub zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéine zasady obmiaru Robot

Rohoty budowlane realizowane w ramach ninigjszego Kontrakiu bedg rozliczane na podstawie szczegétowego obmiaru.
Rohoty budowlane bedg platne stosownie do ilodci wykonanej pracy.

Dia robét w zakresie wykonania instalacii i sieci elekirycznych wprowadzono w kontrakcie nastepujace jednestki obmiarowe:

Rodzaj robot Jednostka
Kucie bruzd .
zaprawienie bruzd - m
Montaz osprzetu, puszek kpl.
Montaz opraw kpl.
Ulozenie przewodéw m
Wykucie otwordw pod puszki szt.
UloZenie rur m
Pomiary kpl.

8. ODBIOR ROBOT

Qdbioru robot nalezy dokona€ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania | Odbioru Robdt Budowtano - Montazowych
Tom V Instalacie elekiryczne. Przy odbiorze robot powinny byé dostarczone nastepujace dokumenty:

- dokumentacja projektowa z naniesionymi zmianami i uzupelnieniami w frakcie wykonywania robét
- dokumentacja uzasadnigjgca uzupelinienia | zmiany wprowadzone w frakcie wykonywania robot

- dziennik budowy

- dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow

- protokoly czesciowych cdbiordw robdt zanikajgcych i zakrylych

- protokoly | zadwiadczenia z dolonanych prob pomontazowych

- protokoly sprawdzenia instalacji

- $wiadectwa jakosci | dopuszczenia do eksploatacii urzadzen i materialow
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- dokumentacja DTR zamontowanych urzadzen

8.1. Redzaje odbioréw robdt
W zaleznosci od ustalen, roboty podlegajg nastepujgeym etapom odbioru:

- odbiorowi robdt zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu,

- odbiorowi czesciowemu,
- odbiorowi koficowemu,

8.1.1. Odbiér rohdt zanikajacych i ulegajgeych zakryciu

Qdbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie Hosci | jakodci wykonywanych robot, kidre w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robdt zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdinego postepu robdt. Odbioru robot
dokonuje branzowy Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci robdt do odbicru zglasza Wylkonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspekiora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pdzniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora
Nadzoru. Jakodé | lloé¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia branzowy Inspektor nadzons na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikow badan w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektows |
uprzednimi ustaleniami.

8.1.2. Cdbidr czesciowy

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ifosc i jakosci wykenanych czeéci robét. Odbioru czesSciowego robdt dokonuje sie wg
zasad jak przy odbiorze koficowym rob6t. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

8.1.3. Odbior koncowy robat

Odbigr kencowy polega na finalnel ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci | warto$ci,
Calkowite zakoriczenie robot oraz gotowoséé do odbioru koricowege bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pidmie o tym fakeie Inwestora. Odbior koricowy robot nastapi w
terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczge od dnia polwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robdt. Odbioru
koricowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora | Wykonawey. Komisja
odbierajgca roboty dokona ich oceny jakogciowaj na podstawie przediozonych dokumentow, wynikow badan i pomiardw,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacia projektows.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z Dokumentacja projektows nalezy wykonac zakres robdt wymieniony w p. 1.3. niniejszej ST. Ogdine zasady
platnosci podane sg w czedal Wymagania ogdlne”.

9.1. Ceny wykonanie robot
9.1.1. Cena zamontowanych | odebranych przewodow,

Cena jednostikowa zamontowanych i odsbranych przewoddw, kabli, uziomdw, rur ostonowych, zwoddw obmierzanych w
metrach (m) obejmuje:

- badania robét i materiatow

- zakup, dostarczenie materiatow, sprzetu i urzgdzen oraz ich sktadowanie,

- wykonanie okreslonych w postanowienfach Kontraktu badan, pomiarow, sondowan i sprawdzen robdt,

- wykonanie bruzd, utozenie rur instalacyjnych, zamurowanie bruzd/uktadanie przewoddw w korytkach/roboty
ziemne zgodnie z odpowiednig ST,

- przebijanie otwordw w Scianach i stropach,

- montaz przewoddw, kabli, rur ostonowych, zwoddw,

- zarobienie i uszczelnienie koncowek kabli,

- montaz przejsé przez przegrody,

- wywdz z terenu budowy materiatow zbednych, koszly transportu, utylizacjt lub sktadowania,

- uporzadkowanie pfacu budowy po robotach,

- wykonanie sprawdzenia wykonywanych instalacii.
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9.1.2. Cena zamontowanych § edebraniveh wypusidw, puszek, gniazd

Cena jednostkowa zamontowanych | odebranych wypustéw, puszek, gniazd, lgeznikéw obmisrzanych w sziukach (szt.)
obejmuje;

- hadania robét i materiatow

- zakup, dostarczenie materiatow, sprzetu | urzgdzen oraz ich skladowanie,

- wykonanie okreslonych w postanowieniach Kontrakiu badan, pomiardw, sandowari i sprawdzen robdt,
- przebijanie otwordw w $cianach i stropach, zamurowanie otwordw,

- montaz wypustdw, puszek, gniazd, tacznikdw

- montaz zlaczek,

- zarobienie i uszczelnienie koncowek kabl,

- wywoz z terenu budowy materiatéw zbednych, koszly transporiu, utylizacji iub skiadowania,

- uporzadkowanie placu budowy po rebotach.

9.1.3. Cena zamontowanych i odehranych opraw oswielleniowych
Cena jednostkowa zamontowanych i odebranych opraw oswietleniowych obmierzanych w kompletach (kpl.} obejmuje:

- badania robdti materiatow

- zakup, dostarczenie matenatow, sprzetu i urzagdzen oraz ich skladowanie,

- wykonanie okreglonych w postanowieniach Kontrakiu badan, pomiarow, sondowari i sprawdzen robot,
- przygotowanie podicza do zamocowania opraw ,

- montaz ocpraw odwietleniowych

- urnuchomienie | przetestowanie urzadzen,

- wywoz z terenu budowy materiatéw zbednych, koszty fransportu, utylizacji lub sktadowania,

- uporzadkowanie placu budowy po robotach.

10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy

PN-HD 60364-1:2010
Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Czes$¢:1 Wymagania podstawowe, ustalanie ogdlnych charakterystyk,
definicje :

PN-HD 60364-4-41:2017
Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 4-41: Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona
przed porazeniem elektrycznym

PN-HD 60364-4-42:2011
Instalacje elektryczne niskiego napiecia — Czesé 4-42: Ochrona dia zapewnienia bezpieczenstiwa -- Ochrona

przed skutkami oddzialywania cieplnego

PN-HD 60364-4-43:2012
Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes¢ 4-43: Cchrona dla zapewnienia hezpieczenstwa -- Ochrona

przed pradem przetezeniowym

PN-HD 60364-4-443:2016

Instalacje elekiryczne niskiego napiecia -- Czesé 4-44-- Ochrona dla zapewnienia bezpieczeristwa -- Qchrona
przed zaburzeniami napieciowymi i zaburzeniami elektromagnetycznymi -- Ochrona przed przepigciami
atmosferycznymi lub tgczeniowymi

PN-HD 60364-4-444:2012

Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Czesé¢ 4-44: Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona
przed przepieciami -- Ochrona przed zakioceniami elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektow
budowtanych

PN-HD 60364-5-51:2011
Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych -- Czesé 5-51: Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego --
Postanowienia ogolne

PN-HD 60364-5-52:2011
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Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czeé¢ 5-563: Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego --
Oprzewodowanie

PN-HD 60364-5-53:2016
Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czgs¢ 5-53: Dobdr i montaz wyposazenia elekirycznego -- Aparatura
rozdzielcza i sterownicza

PN-HD 60364-5-534:2016
Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czes¢ 5-53: Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego -- Odlgczanie
izolacyjne, fgczenie i sterowanie -- Sekcja 534: Urzadzenia do ochrony przed przepigciami

PN-HD 60364-5-537:2017
Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cze$¢ 5-537-- Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego -- Aparatura
rozdzielcza i sterownicza -- Urzadzenia do odigczania izolacyjnego i fgczenia

PN-HD 60364-5-559:2010
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Cze$¢ 5-55: Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego — Inne
wyposazenie -- Sekcja 559: Oprawy os$wietleniowe i instalacje oswietleniowe

PN-HD 60364-5-56:2019
Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 56: Dobor i montaz wyposazenia elekirycznego -- Instalacje
bezpieczenstwa

PN-HD 60364-6:2016
Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czeé¢ 6: Sprawdzanie

PN-IEC 60050-826:2007
Miedzynarodowy stownik terminologiczny elekiryki -- Cze$¢ 826: Instalacje elektryczne

PN-EN 60445:2010
Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspoldzialaniu cziowieka z maszyng, znakowanie i identyfikacja --
Identyfikacja zaciskow urzadzer i zakoriczen przewodow

PN-EN 61140:2005

Ochrona przed porazeniem pragdem elektrycznym -- Wspolne aspekty instalacji i urzadzen

PN-EN 12464-1:2012

Swiatto | oéwietlenie -- Oéwietlenie miejsc pracy -- Cze$¢ 1: Miejsca pracy we wnetrzach

PN-EN 12464-2:2008

Swiatto i oswietlenie -- Oéwietlenie miejsc pracy -- Cze$¢ 2: Miejsca pracy na zewnatrz

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

PN-EN 61293:2000

Znakowanie urzadzen elektrycznych danymi znamionowymi dotyczgcymi zasilania elektrycznego -- Wymagania
bezpieczerstwa

PN-E 04700 :1998

Urzadzenia i uklady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych . Wytyczne przeprowadzania pomontazowych
badan odbiorczych

PN-88/E-08501

Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa

PN-HD 308 S2:2007

Identyfikacja Zyt w kablach i przewodach oraz w przewodach sznurowych
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